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Stationäre Schiebersysteme

[Dlg10]
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Stationäre Schiebersysteme

[Dlg10]

▪ Bauform 

▪ V-förmig mit zwei Räumflügel

▪ Flügel klappen während Rückwärtsfahrt ein

▪ benötigt Kotkanten

▪ flexsibel für unterschiedliche Gangbreiten

▪ Tiergerechtheit

▪ bei geringen Baumaßen gute Akzeptanz

▪ geringes Hindernis bei Rückwärtsfahrt 

(scheitliches Ausweichen möglich)

Faltschieber
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Stationäre Schiebersysteme

[Dlg10], [Fel25], [Pri25]

▪ Besonderheiten

▪ Eingeklappt gut überfahrbar

▪ Langer Öffnungsweg 

(Schieberbahnhof außerhalb des Laufwegs)

▪ Schnelles anfrieren bei geringen Temperaturen

Faltschieber
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Stationäre Schiebersysteme

[Dlg10]

▪ Bauform 

▪ starrer Schieber mit senkrechten oder schräggestellten 

Pendelklappen

▪ durchgehendes Räumschild ohne Öffnungsweg

▪ Pendelklappen auf Rückweg angehoben

▪ exakte Gangbreite benötigt

▪ Tiergerechtheit

▪ Steht in Parkposition oftmals im Laufgang

▪ Rücklauf müssen Tiere Schieber übersteigen

▪ Heute nur noch wenig verbreitet – mit flexsiblen 

Seitenflügeln zum Kombischieber (Pendelklappen- oder 

Pendelklappenwendeschieber) weiterentwickelt

Klappschieber
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Stationäre Schiebersysteme

[Pri10]

Kombischieber

▪ Pendelklappschieber mit seitlichen Flügeln

▪ Arbeitsbreiten von über 10 m

▪ Automatische Öffnung im Rücklauf

▪ im Wartehof auch mit Treibgitter erhältlich

▪ Pendelklappenwendeschieber

▪ Abwürfe mittig oder außen als Querkanal

▪ räumt in beide Richtungen
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Stationäre Schiebersysteme

[Dlg10]

Zugsysteme

▪ Seil

▪ Stahl, Edelstahl, Nylon, Stahl mit Kunststoffummantelung mit ca. 8 – 13 mm Stärke

▪ Einsatz bis 3,5 m Schieberbreite und max. 50 m Zuglänge

▪ preisgünstig, geringe Verletzungsgefahr, Repartur nicht möglich (Ersatzseil)

▪ Stahlgliederkette

▪ Rundstahl mit ca. 18 – 39 mm Stärke

▪ Robust, einzelne Gliederaustauschbar, hohe Betriebssicherheit

▪ Einsatz ab 3,5 m Schieberbreite und Zuglängen ab 40 m

▪ höhere Verletzungsgefahr, Wartung und Nachspannen notwendig

▪ Schiene

▪ Zugschienen mit 80 – 140 mm Breite

▪ Steuerung mit Schrittspannung - sehr leistungsstark durch Hydraulikaggregat
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Stationäre Schiebersysteme

[Joz25], [Pel22]

Abwurfschacht

▪ geschlossene und klappbare Varianten

▪ teilgeschlossene und offene Varianten

▪ Sicherheit für Mensch und Tier
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Stationäre Schiebersysteme

[Gru25], [Joz25]

Abwurfschacht

▪ Unabhängig vom 

Schiebersystem

▪ Befahrbarkeit beachten
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Stationäre Schiebersysteme

[Pri25]

Antriebssysteme und Konzepte
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Stationäre Schiebersysteme

[Pri25]

Antriebssysteme und Konzepte
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Stationäre Schiebersysteme

[Pri25]

Antriebssysteme und Konzepte
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Stationäre Schiebersysteme

[Pri25]

Unterflurentmistung

▪ Im Milchviehbereich eher selten

▪ Typische Einsatzbereiche

▪ Bullen, Schweine, Schafe unter 

Spaltenboden

▪ Geflügel (Hühner) unter Kotrosten

▪ Kaninchen oder Pferde unter 

Stallgasse 



HSWT | Prof. Dr. Daniel Werner | SoSe 26 | Skript Verfahrenstechnik Innen- und Außenwirtschaft |    15

Stationäre Schiebersysteme

[Pel22]

Konflikt Fressgitter und Güllesee mit „Güllestifel“
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Anfallmengen Flüssigmist 

[Ktb24]

2-reihig, (2x8 FGM)
81 Tierplätze

2x2-reihig, (2x8 FGM)
124 Tierplätze

2x2-reihig, (2x12 SbS)
235 Tierplätze

Fleckvieh 
(6.000 kg Milch)

5,003 7,658 14,514

Fleckvieh 
(8.000 kg Milch)

5,757 8,813 16,702

Schwarzbunt HF 
(7.000 kg Milch)

5,276 8,077 15,308

Schwarzbunt HF 
(10.000 kg Milch)

6,415 9,821 18,613

(t FM/d oder m³ FM/d)*  

*Umrechnung nach KTBL für Flüssigmist (Gülle) 1 m³ = 1 t   
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Anfallmengen Flüssigmist 

[Ktb24]

▪ KTBL-Musterstall MV024

▪ 81 Tierplätze

▪ Fleckvieh (8.000 kg Milch) mit 5,757 m³ FM/d

▪ 1x stationärer Schieber Bereich Fressen (3,3 m breit, knapp 70 m lang)

▪ 1x stationärer Schieber Bereich Laufen (2,5 m breit, knapp 70 m lang)

▪ Annahme 

▪ homogene Verteilung (zeitlich sowie örtlich)

▪ ohne Berücksichtigung der Einstreuverluste

▪ planbefestigte Flächen

Schieberfrequenz (täglich) 1x 2x 4x 6x 12x

Flüssigmistmenge pro Schieber
(m³ FM/Schiebevorgang)

2,88 1,44 0,72 0,48 0,24
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Anfallmengen Flüssigmist 

[Ktb24]

▪ Annahme 

▪ homogene Verteilung (zeitlich sowie örtlich)

▪ ohne Berücksichtigung der Einstreuverluste

▪ planbefestigte Flächen

▪ 175 m² Laufbereich (stationärer Schieber zwischen den Liegeboxen 

2,5 m breit, knapp 70 m lang)

Schieberfrequenz (täglich) 1x 2x 4x 6x 12x

Flüssigmistmenge pro Schieber
(m³ FM/Schiebevorgang)

2,88 1,44 0,72 0,48 0,24

durchschnittliche Höhe der 
Gülle im Laufbereich (cm)

1,65 0,82 0,41 0,27 0,14
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Stationäre Schiebersysteme

[Fel25]

youtube.com/watch?v=V

VWXFroFcPI&t=3s

https://www.youtube.com/watch?v=VVWXFroFcPI&t=3s
https://www.youtube.com/watch?v=VVWXFroFcPI&t=3s
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Fortschritt und Entwicklung

[Agr25]

1962 im Magazin VEB Fortschritt - Neustadt zum Thema Entmistungsanlagen
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Mobile Entmistungssysteme

[Del25], [Gea25], [Sch25]

▪ Mobile Geräte zur Laufflächenreinigung 

(kleiner Roboter bis großer Schlepper)

▪ Entmistungsroboter mit autonomer Geräteführung

▪ Freilaufendes Führungsrad, Ultraschallsensoren, Transponder 

im Boden oder Kantensensoren 

▪ Laufwege über Lernfunktionen frei programmierbar

▪ E-Motor und Geschwindigkeit von ca. 5 m/min

▪ Viele Systeme unterschiedlicher Hersteller mit 

Sprühvorrichtungen vorne und/oder hinten



HSWT | Prof. Dr. Daniel Werner | SoSe 26 | Skript Verfahrenstechnik Innen- und Außenwirtschaft |    22

Mobile Entmistungssysteme

[Joz25]

▪ Unterscheidung zwischen „schieben“ und „aufnehmen“

▪ Eignung für Spaltenboden und/ oder planbefestigten Boden



HSWT | Prof. Dr. Daniel Werner | SoSe 26 | Skript Verfahrenstechnik Innen- und Außenwirtschaft |    23

Mobile Entmistungssysteme

[Joz25]

▪ Kompakter Entmistungsroboter für Spaltenböden 

und teilgeschlossene Böden bis 20 m Länge 

▪ 70 cm Maschinenbreite, 120 – 185 cm Schieberbreite

▪ 22 Routen einprogrammierbar

▪ Strahldüsensystem 

▪ jeweils 5 Düsen vorne und hinten

▪ 2,5 l pro Minuten Sprühleistung (110 l Wassertank)

▪ Pro Route etwa 420 m Reichweite und 

knapp 775 m² Flächenleistung

▪ 65 Minuten max. Fahrzeit

▪ 6,5 m pro Minute Durchschnittsgeschwindigkeit

2-reihig, 
(2x8 FGM)
81 Tierplätze

2x2-reihig, 
(2x8 FGM)
124 Tierplätze

2x2-reihig, 
(2x12 SbS)
235 Tierplätze

Lauf- und 
Bewegungs-
fläche

500 m ² 710 m² 890 m²

Mindest-
anzahl Route

1 1 - 2 2
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Mobile Entmistungssysteme

[Joz25]

▪ Entmistungsroboter für Spaltenböden und 

teilgeschlossene Böden

▪ 96,6 cm Maschinenbreite mit Sprüher

▪ Schieberbreite 125 cm – 210 cm

▪ 147 cm Länge und 66 cm Höhe

▪ 645 kg Gewicht (ohne Wasser)

▪ Schieberkapazität max. 10.800 m² pro Tag

2-reihig, 
(2x8 FGM)
81 Tierplätze

2x2-reihig, 
(2x8 FGM)
124 Tierplätze

2x2-reihig, 
(2x12 SbS)
235 Tierplätze

Lauf- und 
Bewegungs-
fläche

500 m ² 710 m² 890 m²

Max. reinigen 
pro Tag

20x 15x 12x
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Mobile Entmistungssysteme

[Joz25]

▪ Aufnehmender Entmistungsroboter für 

geschlossene Böden

▪ Schieberbreite 155 cm Standard / 185 cm extra breit

▪ Je Schieberbreite 370 bis 500 Liter Gülle je Route

▪ 6,5 m / min Fahrgeschwindigkeit

▪ Variante extra breit

▪ 229 cm lang und 68 cm hoch

▪ Leergewicht 725 kg und 1.100 kg Höchstgewicht

▪ ca. 50 % Ladezeit und 50 % Fahrten 

(einmal tägliche Dauerladung von min. 2 Std.)

▪ Arbeitszyklus 11 h / 24 h 

▪ Höchste Leistung bei 1 Reinigungsintervall in 

2 Stunden ca. 700 m²

2-reihig, 
(2x8 FGM)
81 Tierplätze

2x2-reihig, (2x8 
FGM)
124 Tierplätze

2x2-reihig, (2x12 
SbS)
235 Tierplätze

Lauf- und 
Bewegungs-
fläche

500 m ² 710 m² 890 m²

Mindesanzahl 
Fahrten (Fläche)

1 2 2

Flüssigmist-
menge Fleckvieh 
(8.000 kg Milch)

5,7 m³ 8,8 m³ 16,7 m³

Mindestanzahl 
Fahrten (Menge)

12 18 34
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Mobile Entmistungssysteme

[Pel22]

▪ Mobile Geräte zur Laufflächenreinigung 

(kleiner Roboter bis großer Schlepper)

Laufflächen reinigen Futter anschieben
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Mobile Entmistungssysteme

[Pel22]
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Stationäre Schiebersysteme

▪ Nicht gelegentlich reinigen, sondern Lauffläche permanent sauber halten

▪ Intelligenz und Sensorik nutzen​

▪ Einsatz von aufnehmenden Robotern​

▪ Höhensensor und Ortung nutzen​

▪ Roboter gezielt losschicken

[Cat24], [eigene Aufnahme]



DANKE

für die Aufmerksamkeit!

Prof. Dr. Daniel Werner

SoSe 2026
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